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ABSTRAK

Daam perkembangan dunia industri pengolahan makanan yang mgu pesat
saat ini diperlukan mekanisme-mekaniame yang lebih sederhana tetapi
mempunyal kemampuan yang lebih baik. Mi addah sdah sau jenis makanan
yang mudah didapatkan dimana-mang, tetgpi pengolahan mi mash menjadi suatu
kesulitan bagi industri rumah tangga dan rumah makan. Kesulitan yang didami
terletak pada saat mengolah adonan berbentuk gumpdan-gumpaan menjadi
lembaran kontinu. Pengolahan adonan berbentuk gumpdan-gumpaan menjadi
lembaran kontinu dapat dilakukan dengan cara pengerolan.

Proses rol yang direncanakan akan terdiri dari tiga mekanisme.
Mekanisme pertama untuk merol adonan berbentuk gumpaan-gumpaan menjadi
adaonan berbentuk lembaran terputus-putus. Mekaniame kedua untuk membuat
lembaran teipurus-putus menjadi lembaran adonan kontinu. Mekanisme ketiga
untuk memotong lembaran kontinu menjadi mi. Ketiga mekanisme ini akan
digerakkan oleh satu motor listrik. Tujuan perencanaan rangkaian mekanisme rol
ini addah untuk membantu kesulitan yang dihadgpi industri mi dalan skalarumah
tangga dan rumah makan.

ABSTRACT

In thefast growingfood processing industry, the moresimple mechanisms
with better performance are needed. Noodle is a kind offood which be sold
everywhere, but noodleprocessingstill beaproblemfor many noodle homebased
industriesandrestaurants. Theproblemishow toprocesscontinuoussheet dough
from bulks. Processing bulks become continuous sheet dough could be done by
rollingprocess.

The rolling process to be designed have three mechanisms. Thefirst
mechanism isfor rolling bulks dough become uncontinuous sheet dough. The
second mechanism isfor rolling uncontinuous sheet dough become continuous
sheet dough. The third mechanism isfor cutting continuous sheet dough become
noodle. These three mechanismsaredriven by an electric motor. Theaimofthis
design isfor hel ping noodle home based industriesor restaurantsinfacing theirs
difficulty.
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