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ABSTRAK

Alexander Soebroto :
Tugas Akhir
Perencanaan Becak Bermotor

Becak adalah alat transportas sederhana yang sering digunakan
masyarakat untuk menjalankan aktivitas kehidupan sehari-hari, seperti berbelanja,
bepergian dan sebagainya. Becak yang ada sekarang memiliki kelemahan dalam
faktor penggunaan tenaga manusia untuk menggerakkannya. Permasalahan yang
terletak pada tenaga manusia untuk menggerakkan becak dapat diatasi dengan
menggunakan motor sebagai alternatif yang lebih baik. Akibat penggunaan motor
pada becak perlu adanya desain ulang pada komponen-komponen utama becak
seperti pada rangka, suspens maupun sistim rem. Dengan perencanaan becak
bermotor ini diharapkan dapat memperbaiki kekurangan yang ada selama ini,
sehingga lebih efesien dalam waktu dan meningkatkan penghasilan pengemudi
becak.

Kata kunci :
Motor, Rangka Becak, Suspensi, Sistim Rem

ABSTRACT

Alexander Soebroto :
Final Assigment
Design of Motorized Becak

Becak is a simple transportation vehicle, which is often used by
common people while running their daily activities in life, such as going to
market, visiting friends, etc. The existence of becak has a weakness on the
factor of using human power to run becak. The problem on using human
power can be solved by using motor as a better aternative. As a
consequence from using motor for becak, we need to redesign the primary
components of becak, including the body, suspension, and braking system.
With this motorized becak design, it is hope that it can solve the existing
problem of becak, so that it will be more efficient and increase the income
of becak driver.
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