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ABSTRAK 
 
 
 

Eddy Wijayanto : 
Skripsi 
Aplikasi SCADA Sistem Pada Parkir Mobil Otomatis Dengan 
Menggunakan LabView 

 
 

Semakin berkembangannya dunia otomasi dan sistem kontrol jarak jauh 
pada plant, menimbulkan kebutuhan akan aplikasi SCADA. Dengan penggunaan 
SCADA sistem diharapkan suatu plant akan dapat dikontrol dengan lebih mudah 
oleh operatornya. 

Pada tugas akhir ini telah dirancang sebuah SCADA sistem pada plant 
parkir mobil otomatis menggunakan program LabVIEW. Sistem kontrol pada 
plant yang digunakan untuk menggerakkan semua hardware pada plant secara 
otomatis maupun secara manual adalah Programmable Logic Controller (PLC) 
OMRON CPM1. Komunikasi antara PLC dengan PC menggunakan Host Link 
Protocol Communication pada Serial Port RS-232. SCADA sistem ini dilengkapi 
dengan indikator posisi lantai pada saat proses mobil parkir atau keluar, indikator 
posisi pallet mobil pada setiap slot parkir, indikator mobil parkir atau keluar, 
indikator pallet sedang turun atau naik, dan indikator pada proses peletakan atau 
pengambilan pallet mobil. 

Pengujian pada tugas akhir ini dilakukan dengan mengoperasikan 
SCADA sistem yang dibuat menggunakan program LabVIEW terhadap plant 
parkir mobil otomatis tersebut, dapat beroperasi dengan baik untuk mengontrol 
dan memonitor plant tersebut. 

 
 

Kata Kunci : 
Program LabVIEW, SCADA sistem, Plant parkir mobil otomatis, PLC. 
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ABSTRACT 
 
 
 

Eddy Wijayanto : 
Thesis 
The Application of SCADA System on Automatic Car Parking Using 
LabVIEW 
 
 
The development of automation side and long distance control system 

cause a need of SCADA application. By using SCADA system, a plant can be 
controlled by the operator easily. 

In this final project, SCADA system is developed by using LabVIEW 
program. SCADA system is applied on an automatic car parking plant. The 
control system in plant used to drive all hardware in plant both automatically or 
manual is Programmable Logic Controller (PLC) OMRON CPM1. The 
communication between PLC and PC using Host Link Protocol Communication 
in Serial Port RS-232. SCADA system is equipped with floor position indicator 
when a car is in the process of parking or not, the car’s pallet position indicator in 
every parking slot, the car indicator at the parking or not, the pallet indicator at 
down or up, and the placing and taking car’s pallet indicator.  

The experiment of this research by operating SCADA system with 
LabVIEW program in automatic car parking plant, can be operated well to control 
and monitoring that plant.   
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