
INTISARI 

Pendeteksian dan pengenalan plat nomor kendaraan bermotor ini 
merupakan salah satu bidang penelitian yang penting, dan dewasa ini banyak 
aplikasi yang dapat menerapkannya. Melalui pengembangan suatu teknik seperti 

(PCA), komputer sekarang dapat berperan seperti 
layaknya manusia dalam berbagai tugas pengenalan karakter, terutama tugas-tugas 
yang membutuhkan pencarian pada karakter yang besar. 

Principal Components Analysis digunakan untuk mereduksi dimensi 
gambar karakter sehingga menghasilkan variabel yang lebih sedikit yang Iebih 
mudah untuk diobsevasi dan ditangani. Hasil yang diperoleh kemudian akan 
dimasukkan ke dalam metode untuk mengenali 
gambar karakter yang telah ke dalam sistem. Aplikasi ini dibangun 
menggunakan Microsoft Visual C++ Image 
Processing Library dan Open Source Computer Vision Library. 

Aplikasi ini telah diimplementasikan dan dapat mendeteksi letak plat 
nomor serta mengenalinya pada PC Pentium II/400 MHz. Sistem cukup prospektif 
digunakan sebagai salah satu sistem kontrol dan sekuriti pada area parkir. 
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ABSTRACT 

Vehicle plate detection and recognition is one of important researches. 
Through the development of a technique such as Principal Components Analysis 
(PCA), computer nowadays may act as human being in many tasks of character 
recognition, specially those tasks that need searching in a huge character database. 

Principal Components Analysis is used to reduce dimension of images 
character thos producing less and easier variable to be observed and handled. The 
result are then cumputed using Nearest Neighbour Classifier method to recognize 
picture's character that were computed into the sistem. This application is build 
using Microsoft Visual C++ Image 
Processing Library and Open Source Computer Vision Library. 

This application has been implemented and able to detect plate position and 
recognize it using PC Pentium II/400 MHz.  This sistem is prospective enough to 
be used for control and security system in parking area. 
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