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Perancangan, Sistem, Kemudi, dan, Rem, Kelas, Prototype, dalam, Lomba,
Indonesia, Energy, Marathon, Challenge, 2014

Pada jaman modern sekarang pemakaian sumber tenaga fosil masih
menjadi sumber tenaga primer dalam segala bidang. Sumber tenaga fosil bukan
sumber tenaga masa depan dikarenakan sumber tenaga fosil tergolong sumber
daya alam yang tidak dapat diperbaharui. Makalah ini membahas tentang
perancangan kendaraan hemat energi melalui perancangan sistem kemudi dan rem
yang ringan dari pemilihan bahan dan komponen yang tepat agar didapatkan total
berat kendaraan mencakup bodi kendaraan, sasis, kemudi, rem, dan motor harus
dibawah 70kg. Prosentase bobot sistem kemudi dan rem adalah 25% dari berat
total kendaraan dengan tidak melibatkan bobot mesin. Sistem kemudi yang
digunakan adalah sistem kemudi mekanis dengan menggunakan lengan ackerman,
sedangkan sistem rem menggunakan sistem rem sepeda mekanis jenis discbrake.

Pembuatan sistem kemudi menggunakan bahan yang tepat sehingga
memiliki bobot yang ringan tetapi tetap kuat menanggung beban yang bekerja
pada sistem kemudi. Sistem rem menggunakan jenis diskbrake yang ringan tetapi
dapat memenuhi kebutuhan pengereman kendaraan. Melalui perancangan sistem
kemudi dan rem maka didapatkan sistem kemudi yang baik, sistem rem yang
dapat memenuhi kebutuhan pengereman kendaraan, serta bobot sistem kemudi
dan sistem rem adalah 11,37 kg atau 17,89% dari berat total kendaraan dengan
tidak melibatkan bobot mesin.
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ABSTRACT

Lianto Wijaya.

Thesis :

Designing, System, Steering, and, Brake, Class, Prototype, in,
Comepetition, Indonesia, Energy, Marathon, Challenge, 2014

In the modern era the use of fossil energy sources is still a primary source
of energy in all sectors. Fossil energy sources instead of a future energy source
due to fossil energy sources classified as natural resources are non-renewable.
This paper discusses the design of energy-efficient vehicles through the design of
the steering system and brake light on the selection of materials and components
in order to obtain precise total weight of the vehicle includes a vehicle body,
chassis, steering, brakes, and motors must be under 70kg. Percentage weight of
the steering system and brakes are 25% of the total weight of the vehicle with the
engine not involve weights. The steering system used is a mechanical steering
system using Ackerman arm, while the brake system uses a mechanical type of
bicycle brake system of the Disc.

Manufacture of steering systems use the right material so that it has a light
weight but still strong to bear the load acting on the steering system. The brake
system uses a lightweight but diskbrake types can meet the needs of vehicle
braking. Through the design of the steering system and brakes then obtained a
good steering system, brake system that can meet the needs of vehicle braking, as
well as the weight of the steering system and brake system is 11.37 kg or 17.89%
of the total weight of the vehicle with the engine not involve weights.
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